
תייצר הזו ההתאמה דואלי”. ”בסיס הדואלי, במרחב בסיס להתאים בסיס לכל נרצה כעת
הדואלי. למרחב המרחב בין האיזומורפיזם את בהמשך לנו

שייקרא ,V ∗ ∗Bשל = {φ1, . . . , φn} בסיס נגדיר .V של Bבסיס = {v1, . . . , vn} יהי
ידי על ,B-ל הדואלי הבסיס

φi (vj) = δij =

{
1, i = j
0, i ̸= j

v = אם כלומר, לינאריות. לפי φi כל ונמשיך ,j = 1, . . . , n ולכל ,i = 1, . . . , n לכל
אזי ,α1v1 + · · ·+ αnvn

φi (v) = α1 φi (v1)︸ ︷︷ ︸
0

+ · · ·+ αi φi (vi)︸ ︷︷ ︸
1

+ · · ·+ αn φi (vn)︸ ︷︷ ︸
0

= αi

הנוסחה את קיבלנו מההגדרה

[v]B =

φ1 (v)
...

φn (v)
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